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บทคัดย่อ
โครงการนี้เป็นการออกแบบการประยุกต์ใช้สมาร์ทโฟนแอนดรอยด์ในการควบคุมการบังคับเรือเก็บขยะผ่านครือข่ายไร้สาย (WIFI) โดยใช้ Node MCU ESP8266 

ท าหน้าที่รับส่งค าสั่งเพื่อควบคุมมอเตอร์เกียร์ดีซี 12 โวลต์ ติดกับใบพัดเป็นตัวขับเคลื่อนให้เรือเก็บขยะเคลื่อนที่ตามต้องการเพื่อเก็บขยะตามแหล่งน้ าชุมชนที่มีขยะเป็นจ านวนมาก 
สามรถเก็บขยะได้หลากหลายเช่น ขวด กล่อง กระป๋อง ถุงพลาสติก โดยใช้สายพานล าเลียงท าหน้าที่ตักขยะเข้าสู่ตัวเรือ รองรับน้ าหนักของขยะได้ 15 กิโลกรัม มีระยะการควบคุมได้
สูงสุด 25 เมตร สามรถใช้เก็บขยะในแหล่งน้ าได้จริงตามวัตถุประสงค์ เป็นการน าเทคโนโลยีเข้ามาประยุกต์ใช้ในทางสร้างสรรค์ให้เกิดประโยชน์สูงสุด

ค าส าคัญ : มอเตอร์เกียร์ดีซี 12 โวลต์, Node MCU ESP8266, สมาร์ทโฟนแอนดรอยด์
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แอพพลิเคชัน WiFi TCP/UDP Controller

โปสเตอร์ผลงานนักศึกษาระดับอาชีวศึกษา ภาคอีสาน (Vocational Education Isan 2020)

1.บทน า
จากปัญหาเรื่องขยะในแหล่งน้ าในชุมชนท าให้น้ าในล าคลองนั้นเน่าเสียสัตว์น้ าเน่า

ตายส่งกลิ่นเน่าเหม็นสภาพแวดล้อมไม่น่าอยู่อีกทั้งหากมีขยะจ านวนมากจะท าให้ท่อ
ระบายน้ านั้นอุดตันได้ การเก็บขยะนั้นท าได้ยากและมีความอันตรายเพราะแหล่งน้ ามี
ความสกปรกจึงได้จัดท าเรือเก็บขยะที่สามารถบังคับได้ในระไกลโดยมุ่งเน้นให้อุปกรณ์มี
ลักษณะดังนี้

1.1 สามารถเก็บขยะได้ในระยะไกล โดยเราไม่ต้องลงไปเก็บขยะเอง
1.2 มีประสิทธิภาพในการท างาน
1.3 สามารถเก็บขยะได้หลากหลายชนิด
1.4 สามารถต่อยอดชิ้นงานให้ใช้งานได้หลากหลายกว่าเดิม
การใช้สมาร์ทโฟนแอนดรอยด์ในการบังคับเรือเก็บขยะผ่านเครือข่ายไร้สาย (WIFI) 

เป็นตัวเลือกที่ดีตรงตามวัตถุประสงค์ของโครงการมากที่สุด  เนื่องจากเทคโนโลยีใน
ปัจจุบันสามารถสร้างอุปกรณ์ได้หลากหลาย  เพื่อแก้ไขปัญหาตามกลุ่มเป้าหมาย

2.วิธีการทดลอง
โครงการนี้จะประกอบไปด้วยการน าสมาร์ทโฟนแอนดรอด์เป็นรีโมทควบคุมผ่าน

เครือข่ายไร้สาย (WIFI) โดยใช้บอร์ด Node MCU ESP8266 รับค าสั่งจากสมาร์ทโฟนไป
ควบคุมมอเตอร์ให้เรือเคลื่อนที่ตามต้องการ การออกแบบจะต้องน าอุปกรณ์ที่ต่อร่วมให้
สามารถใช้งานได้ เพื่อให้มีคุณภาพการท างานที่ดีที่สุด โดยแบ่งส่วนต่าง ๆ ได้ตาม
บล็อกไดอะแกรมดังนี้

บล็อกไดอะแกรมเรือเก็บขยะควบคุมด้วยระบบแอนดรอยด์

ออกแบบโครงสร้างเรือโดยใช้โปรแกรม SketchUp

ขั้นตอนการใช้งาน
1. ดาวน์โหลดแอพพลิเคชัน WiFi
TCP/UDP Controller
2. เปิดแอพพลิเคชันขึ้นมาแล้วไปที่เมนู
PREFERENCE ด้านขวาบน ตั้งค่า
ตัวอักษรให้สามารถส่งค่าไปยัง ESP8266
3. เปิดสวิตซ์เริ่มต้นท างานที่ตัวเรือ 
ESP8266 จะส่งสัญญาณออกมา ให้ใช้
สมาร์ทโฟน จับสัญญาณ WiFi ท าการ
เชื่อมต่อส าเร็จ ก็จะสามารถควบคุม
มอเตอร์ที่เรือได้

ทดสอบความเร็วในการเคลื่อนที่ของเรือเก็บขยะควบคุมด้วยระบบแอนดรอยด์ สามารถ
จับสัญญาณได้สูงสุด 20 เมตร เวลาเฉลี่ย 23 วินาที ความเร็วในการเคลื่อนที่ 0.86 เมตร/วินาที
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กราฟแสดงความเร็วการเคลื่อนที่ของเรือเทียบกับเวลา

น  าหนัก(Kg) 5 10 15 20

ผลการทดสอบ ลอยน้ าได้ ลอยน้ าได้ ลอยน้ าได้ ลอยน้ าไม่ได้

ตารางทดสอบน้ าหนักที่สามารถรับได้ขณะลอยน้ า

ระยะทาง(เมตร) 10 20 25 30

ผลการทดสอบ รับส่งได้ รับส่งได้ รับส่งได้ รับส่งได้ ไม่ได้

ตารางทดสอบระยะทางในการรับส่งสัญญาณในการบังคับ

เรือเก็บขยะควบคุมด้วยระบบแอนดรอยด์

จากการจัดท าโครงการเรือเก็บขยะควบคุมผ่านระบบแอนดรอยด์นี้ได้ประยุกต์ใช้ Node
MCU ESP8266 ในการควบคุมการเคลื่อนที่ของเรือเก็บขยะควบคุมผ่านระบบแอนดรอยด์เพื่อ
เก็บขยะในแหล่งน้ า จากการทดลองได้ทราบว่าสามารถควบคุมการเก็บขยะได้ในระยะทางสูงสุด
ที่ 25 เมตร สามารถรองรับน้ าหนักของขยะได้สูงสุด 15 กิโลกรัม สามรถเก็บขยะที่ลอยอยู่บนน้ า 
เช่น ขวดน้ าพลาสติก ขวดแก้ว กระป๋อง กล่องนม ถุงพลาสติก เป็นต้น ท าให้ทราบว่าโครงการ
เรือเก็บขยะควบคุมผ่านระบบแอนดรอยด์สามารถน ามาใช้งานได้จริงตามวัตถุประสงค์

คณะผู้จัดท าโครงการขอขอบคุณค าแนะน าของคณะครูอาจารย์ทุกท่าน ที่ช่วยให้การ
สนับสนุนและให้ค าชี้แนะเทคโนโลยีใหม่ ช่วยแนะน าอุปกรณ์ในการจัดสร้างโครงการ ซึ่งคณะ
ผู้จัดท ารู้สึกซาบซ้ึงในความอนุเคราะห์ และความช่วยเหลือคณะผู้จัดท าขอกราบขอบพระคุณเป็น
อย่างยิ่ง

วงจรควบคุมผ่านเครือข่ายไร้สาย (WIFI)


