
ชุดควบคุมไร้สายผ่านแอพพลิเคชันเพื่อสั่งงานรถไฟฟ้ารางที่สาม 
Wireless control unit via application to operate the third rail train. 
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บทคัดย่อ 
        โครงการนี้มีวัตถุประสงค์เพื่อสร้างและออกแบบชุดจ าลองการรับไฟผ่านรางที่สามในระบบรถไฟฟูาซึ่งในระบบรถไฟฟูา Bangkok Transit System หรือ BTS นั้นใช้
แรงดันไฟฟูาอยูที่ 750 VDC คณะผู้จัดทาได้จาลองแรงดันไฟฟูาลงเหลือ 15 VDC ท างานด้วยมอเตอร์เซอร์โวควบคุมชุดรับไฟให้หน้าสัมผัสไปรับไฟกับรางที่สาม รางที่สามทางานโดย
การรับไฟ 220 VAC จากปลั๊กไฟแปลงมาเป็นไฟ 15 VDC โดยใช้ adapter แล้วเข้าไปยังวงจรชาร์จแบตเตอรี่และส่งต่อไปใช้ในการขับมอเตอร์ 12 VDC 250W สามารถสั่งการได้ด้วย
แอพพลิเคชัน Blynk ในโทรศัพท์กดปุุม CLAMP ให้ชุดรับไฟไปแตะกับรางที่สาม UP เพื่อให้รถไฟเดินหน้าและปุุม DOWN ให้รถไฟถอยหลัง เมื่อใช้งานเสร็จกดปุุม CLAMP ชุดรับไฟ
จะกลับมาที่เดิม หากมีกระแสไฟฟูารั่วไหลสามารถหยุดการท างานได้ทันท ี
 
ค าส าคัญ : มอเตอร์เซอร์โว  รถไฟฟูา  แอพพลิเคชัน 

1.บทน า 
         ในปัจจุบันประเทศไทยได้เริ่มพัฒนาการขนส่งโดยสารทางรถไฟมากขึ้น การเดิน
รถไฟฟูาโดยระบบการปูอนกระแสไฟฟูาจากรางที่สาม (Third Rail Feeding System) เป็น
รถไฟฟูาที่ผลิตขึ้นใช้งานในระยะแรกและยังใช้ได้ดีในปัจจุบัน ซึ่งส่วนใหญ่จะใช้กับระบบการ
เดินรถที่ใช้กระแสไฟฟูาตรง แรงดันไม่เกิน 750 VDC และมักใช้กับระบบรถไฟขนส่งในเมือง 
หรือระบบ Mass Transit ทั้งใต้ดินและยกระดับเนื่องจากการลงทุนติดตั้งระบบปูอน
กระแสไฟฟูาประหยัด กว่าและเหมาะกับการเดินรถหนาแน่นในช่วงสั้น ๆ ที่มีสถานีห่างกัน 
1-2 กิโลเมตร ระบบจ่ายกระแสไฟฟูาด้วยรางที่สาม จะสามารถติดตั้งได้กับรางรถไฟทุกขนาด 
ไม่ว่าจะเป็นรางกว้างมาก (Broad Gauge) หรือรางแคบ (Narrow Gauge) เราจึงจ าเป็นต้อง
เรียนรู้เทคโนโลยีที่เกี่ยวข้องกับรถไฟฟูารางที่สาม คณะผู้จัดท าจึงได้มีการสร้างชุดควบคุมไร้
สายผ่านแอพพลิเคชันเพ่ือสั่งงานรถไฟฟูารางที่สาม เพื่อให้เข้าใจหลักการท างานเบื้องต้นของ
รถไฟฟูารางที่สาม หลักการรับแรงดันไฟมาใช้ภายในรถไฟ โดยมีจุดมุ่งเน้นไปที่ระบบการรับ
แรงดันไฟฟูามาใช้ตัวควบคุมขับมอเตอร์ให้เคลื่อนที่ไปข้างหน้า จ าลองการท างานของ
รถไฟฟูารางที่สามและเพื่อศึกษาเกี่ยวกับวิธีชาร์จไฟฟูาเข้ารถไฟฟูาว่ามีวิธีการอย่างไรรวมถึง
วิธีการบังคับผ่านแอพพลิเคชันด้วยระบบ Internet of Things ( IOT ) มาไว้ในชุดฝึกด้วย 
 
2.วิธีการทดลอง 
       โครงการนี้ได้ออกแบบด้วยโปรแกรม 3 มิติ และสร้างเป็นชิ้นงาน โดยรวบรวมข้อมูล
และศึกษาถึงการท างานของอุปกรณ์ด้านอิเล็กทรอนิกส์ที่จะน ามาประกอบเป็นชิ้นงาน เพื่อ
ทดลอง เก็บผล และวิเคราะห์ข้อมูลในการสร้างและพัฒนาชิ้นงานน้ี 
 
3.ผลการทดลอง 
         
 
 
 
 
 
 
       ในการทดสอบระยะ 3 เมตร ส าหรับการสั่งงานผ่านผ่านแอพพลิเคชันไร้สายจาก
เดินหน้า(สีฟูา)และถอยหลัง(สีเหลือง) พบว่า ระยะเวลาในการควบคุมใช้เวลาเฉลี่ยอยู่
ระหว่าง 3- 5 วินาที และสามารถรับไฟฟูาต่อเนื่องได้ 100 % ในการขับเคลื่อนมอเตอร์
รถไฟฟูา 
       การกดแอพลิเคชัน Blynk 15 ครั้ง ในระยะ 0-5 เมตร เปอร์เซ็นต์ความผิดพลาด 20% 
ระยะ 5-10 เปอร์เซ็นต์ความผิดพลาด 33.33% และในระยะ10-15 เปอร์เซ็นต์ความ
ผิดพลาด 46.66% จากการทดลอง เมื่อระยะทางไกลเกิน 15 เมตร ขึ้นไปแอพลิเคชัน Blynk 
จะส่งสัญญาณไม่เสถียร 
       
  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
4.สรุปผลการทดลอง 
        โครงการนี้เป็นการออกแบบและสร้างชุดควบคุมไร้สายผ่านแอพพลิเคชันเพื่อสั่งงาน
รถไฟฟูารางที่สาม ทางคณะผู้จัดท าได้ศึกษาเก็บข้อมูล และได้ตรวจสอบการท างานใช้เวลา
ประกอบชิ้นงานโดยแบ่งตามภาคการท างาน ภาคส่วนขับเคลื่อน ภาคส่วนราง และภาคส่วน
เชื่อมต่อ WIFI โดยใช้เวลาในการประกอบชิ้นงานเฉลี่ยเวลาที่ 5.67 นาที ทดสอบเวลาของระบบ
รับไฟรางที่สามขณะลงไปแตะกับรางใช้เวลา 3.35 วินาที เวลาของชุดขับเคลื่อนขณะเดินหน้า
เฉลี่ยเวลาที่ 4 วินาที ถอยหลังเฉลี่ยเวลาที่ 5 วินาที ระยะในการควบคุมของแอพลิเคชัน Blynk 
รับสัญญาณที่เหมาะสมอยู่ที่ประมาณไม่เกิน 5 เมตร 
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